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@ \Wyswietlacz LED Alarm Btad dziatania

LED 1 - Elektroda 1 Alarm niskiego poziomu Bfad dziatania
LED 2 - Elektroda 2 Alarm niskiego poziomu Btad dziatania
LED 3 - Urzadzenie dodatkowe 1 Alarm Bfad dziatania
LED 4 - Urzadzenie dodatkowe 2 Alarm Btad dziatania

LED ,Bus status”

LED ,Zasilanie”

Przycisk Tryb testu

Przycisk w gore

Przycisk w dét

Przycisk programowania
Przetacznik kodujacy, 2 polowy

Przetgcznik kodujacy, 10 polowy

Terminal przyfaczy

Sruby terminala przylaczy
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| Zastosowanie

Ogranicznika poziomu typu NRS 1-40 nalezy uzywaé w potaczeniu z elektrodg typu NRG 16-40 dla pomiaru i sygnalizacji
niskiego poziomu wody (alarm min.).

| Uwagi dotyczgce bezpieczerstwa

Urzadzenie musi by¢ instalowane przez kwalifikowany personel. Za kwalifikowany personel uwaza sie te osoby, ktdre zostaty
odpowiednio przeszkolone - w zakresie: elektrotechniki, uzycia i zastosowania urzadzen zabezpieczajacych zgodnie z
przepisami techniki zabezpieczern obwoddéw elektrycznych, pierwszej pomocy i zapobiegania wypadkom - oraz posiadajgq
poziom kompetencji stosowny dla instalowania i uruchomienia tego urzadzenia.

Zagrozenia

Zaciski ogranicznika NRS1-40 podczas pracy sa pod napieciem. Istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem. Przed
montazem lub demontazem obudowy lub terminali zaciskédw nalezy odcigé¢ zasilanie elektryczne.

| Objasnienie eksploatacyjne

Zawartos$¢ dostarczana w opakowaniu

1 ogranicznik poziomu typu NRS 1-40 (modut w obudowie z tworzywa sztucznego z terminalem przytaczy)

1 instrukcja obstugi

1 opornik 120 Q

Opis systemu

Ogranicznik poziomu typu NRS 1-42 jest samo monitorujgcym ogranicznikiem niskiego poziomu wody w okresowg samo
kontrolg i monitorowaniem stykow przekaznikdw wyjs¢, nalezy go uzywac w potaczeniu z elektrodg typu NRG 16-40, 17-40
lub 19-40. Ogranicznik poziomu realizuje nastepujace funkcje:

= alarm niskiego poziomu z jedna elektroda pomiaru poziomu,

Urzadzenie wykrywa minimalny poziom wody (ogranicznik niskiego poziomu) i spetnia niemieckie przepisy dla wykorzystania
w instalacjach kottdw parowych i wodnych pracujacych bez statego nadzoru zgodnie z TRD 401, TRD 602 i TRD 604.

W przypadku uzycia z dwiema elektrodami NRG 16-40, 17-40 lub 19-40, ogranicznik NRS 1-40 tworzy wysoko zintegrowany
system ogranicznika niskiego poziomu z okresowg samo kontrolg. Ogranicznik poziomu realizuje nastepujace funkcje:

= alarm niskiego poziomu z dwiema elektrodami pomiaru poziomu

Urzadzenie wykrywa minimalny poziom wody (ogranicznik niskiego poziomu) i spetnia niemieckie przepisy dla wykorzystania
w instalacjach kottdw parowych i wodnych pracujacych bez statego nadzoru zgodnie z TRD 604 arkusz 1 i 2 (24/72 godziny
pracy bez statego nadzoru).

Urzadzenie to elektrycznie spetnia wymagania zawarte w DIN VDE 0116 (prEN50156).

Dane o poziomie cieczy przekazywane sg z elektrody NRG 16-40 do przetacznika poziomu NRS1-40 przez magistrale danych
CAN-bus. Tylko jeden system ogranicznika poziomu moze by¢ uzyty w jednej sieci CAN.



Funkcja

W regularnych odstepach elektroda poziomu NRG 16-40 wysyta sygnat danych do ogranicznika NRS1-40. Dane przesytane sg
przez magistrale typu CAN bus wedlug DIN ISO 11898 z wykorzystanie protokotu CAN Open. Przesylane dane sag
przetwarzane przez ogranicznik. Ustalona standardowo okresowa samo kontrola co 3 sekundy testuje cato$¢ systemu i jego
funkcje bezpieczenstwa, w przypadku btednego dziatania ogranicznik natychmiastowo wylaczy kociot z ruchu. Dla
zapewnienia wifasciwej pracy i bezpieczenstwa systemu cykl przesylu danych do ogranicznika poziomu jest stale
monitorowany. Jezeli nastgpi przerwanie magistrali CAN bus ogranicznik poziomu wysyta sygnat wizualny informujacy o
nieprawidlowym dziataniu, a przekazniki wyj$¢ bezzwlocznie zostang przetgczone w pozycje alarmu.

Ogranicznik réwniez ufatwia przeprowadzanie testdw dziatania i wykrywania/rozpoznawania btedéw w dziataniu. Dla
zagwarantowania poprawnej i bezpiecznej pracy ogranicznika niskiego poziomu wymagana jest minimalna przewodnos$¢ cieczy
rowna 0,5 pS/cm.

Zwtoka w przesterowaniu przekaznikow jest standardowo fabrycznie nastawiona na 3 sekundy, mozliwe sg fabryczne nastawy
specjalne ze zwioka 15 lub 25 sekund.

Oproécz wyjscia obwodu bezpieczenstwa palnika jest réwniez oddzielne wyjscie Photo-Mos dla zdalnego wskazania.

| Dane techniczne

Uznanie typu
TUV WB 99-403
EG BAF-MUC 0202 103881 002

Wejscia przytacze do magistrali CANbus wg DIN ISO 11898.

Wyjscie dla obwodu bezpieczenstwa palnika
Dwa beznapieciowe styki przekaznikdw, wewnetrznie potgczone szeregowo. Maksymalne obcigzenie stykéw dla napie¢ 24V
AC/DC, 115VAC oraz 230V AC: 4A opornosciowo/indukcyjnie. Materiat stykow: srebro, platerowane ztotem.

Wyjscia do obwodu zdalnego wskazania
Wyjscie Photo-Mos, bezzwtoczne, maks. obcigzenie dla napiecia 24VAC, 115VAC, 230VAC/DC: 100mA opornosciowo

Zwloka przesterowania przekaznikéow
Wyjscie ,obwdd bezpieczenstwa - alarm niskiego poziomu” zwloka 3 sekundy, opcja dla zastosowan morskich 15 lub 25
sekund

Wskazniki i nastawy.

przyciski ,Parametryzacja / TEST”

czerwona LED ,Alarm niskiego poziomu elektroda 1”

czerwona LED ,Alarm niskiego poziomu elektroda 2"

czerwone LED ,Wielofunkcyjne”

czerwona LED ,BUS btad”

zielona LED “zasilanie wiaczone”

dziesieciopolowy przetacznik kodujacy, 7 pdl dla nastawy adresu, 3 pola dla nastawy szybkosci transmisji
dwu-polowy przetacznik kodujacy dla nastawy: ogranicznik / system ograniczajacy
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Wewnetrzna procedura samo kontroli, co 3 sekundy

Okresowa kontrola stykéw przekaznikow wyjs¢, co 6 godzin

Czutoséé: > 0,5uS/cm przy 25°C

Zasilanie 230V +/- 10%, 50/60 Hz 115V +/- 10%, 50/60 Hz (opcja)

Zuzycie mocy 5VA.

Zabezpieczenie : Obudowa IP40 wg DIN 60529 Listwa zaciskowa IP20 wg DIN 60529
Dopuszczalna temperatura otoczenia 0-55°C

Materiat obudowy Panel czotowy: poliweglan, szary Obudowa: poliweglan, czarny

Masa ok. 0,8 kg

| Montaz NRS 1-40

Montaz przetacznika poziomu na szynie zaciskowej
1 Zatrzasnij regulator poziomu na szynie montazowej 35 x 15 mm (DIN EN 50022).
2 Ustaw osiowo regulator poziomu (fig.11).

Wymagane narzedzia: wkretak (5.5/100)

Uwaga: Jezeli elektrody ogranicznika sg zabudowywane w zewnetrznych naczyniach pomiarowych, to kazda elektroda
ogranicznika poziomu NRG 16-40 wymaga jednego ogranicznika NRS 1-40 i jednego urzadzenia monitorujgcego
SRL6.

| Okablowanie NRS1-40

Nalezy uzywal sparowanego kabla ekranowanego, najlepiej: UNITRONIC BUS CAN 2x2x....2, lub RE-2YCYV-fi 2x2x...2
Maksymalna dtugos¢ 125m (dla fabrycznej nastawy predkosci transmisji).



Diugosé [m] Ilo$¢ par i wielko$é przewodnika [mm?]
000 do 300 2x2x0,34
300 do 600 2x2x0,50
600 do 1000 2x2x0,75

Okablowanie powinno by¢ wykonane zgodnie ze schematem (fig.1 - fig.2).

Jezeli zachodzi koniecznos¢ wykorzystania dtugosci kabla wiekszej niz 125m (maks. 1000m), nalezy upewni¢ sie, ze predkosc
transmisji danych zostata odpowiednio skonfigurowana (fig.10)!

Schemat okablowania. Patrz rysunki (fig.1 - fig.2)

Uwagi

= Okabluj urzadzenia szeregowo. Okablowanie gwiezdziste jest niedopuszczalne.

= Musi by¢ zapewniona ciggto$¢ elektryczna ekrandéw kabli danych oraz jednorazowe ich podtaczenie do centralnego punktu
uziemiajacego (CEP).

= Dla ochrony stykéw wyjsciowych nalezy uzy¢ bezpiecznikéw 2,5 A lub zgodnie z przepisami TRD (1 A dla 72 godzin).

= W sieci CAN bus kable danych pierwszego i ostatniego urzadzenia (zaciski C. / C ) muszg zostac potaczone dostarczonym
opornikiem 120Q.

= Uzyj tylko jednego systemu ogranicznika niskiego poziomu na jednej sieci CAN bus.

= Sie¢ CAN bus nie moze zosta¢ przerwana podczas pracy!

Przerwanie spowoduje roztaczenie na skutek btednego dziatania.

Jezeli ogranicznik musi zosta¢ wymieniony nalezy wyjac terminal przylaczy A (fig.4). Przed wyjeciem kabli sieci CAN bus z

terminalu przytaczy nalezy odtaczy¢ wszystkie skladowe systemu, aby zapobiec btednym alarmom.

Informacje:

= Podtacz ekran tylko do portu 3.

= Opornos$¢ obwodu musi by¢ nizsza niz 10Q.

= Znamionowe nhapiecie zasilania jest wyspecyfikowane na tabliczce znamionowej.

= Przy przetaczaniu odbiornikéw indukcyjnych powstaja skoki napiecia, ktdére wptywaja znaczaco na funkcjonowanie
urzadzen sterujacych i regulacyjnych. Te odbiorniki nalezy zaopatrzy¢ w zestaw przeciwzakitéceniowy RC np. 0,1uF/100Q.

= Pomimo witasciwego okablowania btedy H.F. spowodowane przez instalacje mogq powodowac przerywanie pracy systemu
lub komunikaty btedéw. Jezeli konieczne nalezy sie odnie$¢ do ,Lista wykrywanych btedéw i przeciwdziatania”

= W przypadku odstawienia na skutek btednego dziatania sygnat wyjscia (porty 7 i 8) jest rytmicznie otwierany i zamykany
dla zapewnienia rozréznienia pomiedzy ,Alarm niskiego poziomu” (wyjscie sygnatu zamkniete) i ,odstawieniem na skutek
btedu w dziataniu”.
Jezeli konieczne podtacz porty 7 i 8 zewnetrznie do lampki wskaznika. Fig.1.

Narzedzia: wkretak dla szczeliny $ruby wielkosci 2.5, catkowicie izolowany zgodnie z VDE 0680.

[ Nastawy podstawowe

CAN bus

Wszystkie regulatory poziomu i przewodnoséci wraz z przynaleznymi im elektrodami sg potaczone za pomoca magistrali CAN
bus i wykorzystuja w komunikacji protokét CAN Open. Kazde urzadzenie w systemie musi mie¢ ustalony adres elektroniczny
(Node ID). Cztero zytowy kabel magistrali zapewnia zasilanie i magistrale dla szybkiej wymiany danych. Adres elektroniczny w
CAN bus moze zosta¢ nastawiony pomiedzy 1 a 123. NRS1-40 jest skonfigurowany przez producenta i gotowy do pracy z
innymi komponentami produkcji GESTRA bez koniecznosci zmian nastawy Node ID.

Jezeli stosowany jest szereg systemow tego samego typu komunikujacych sie przez jedna sie¢ CAN bus nalezy sie upewnic ,
ze jeden Node ID przynalezy tylko do jednego urzadzenia w tym systemie. Patrz informacje zawarte w aneksie.

Node ID
NRS1-40 NRG16-40 (1) NRG 16-40 (2) Rezerwa Rezerwa
Node ID Node ID Node ID Node ID Node ID
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 3" Nastawa fabryczna

| Obszar zarezerwowany |

Nastawy fabryczne
Ogranicznik poziomu posiada nastepujace fabryczne nastawy domysine:
- Predkos¢ transmisji 250 kb/s - Zwtoka przetaczenia przy zamknieciu obwodu w punkcie przetaczania 1: Os
- Node ID 001 - Zwiloka przetaczenia przy zamknieciu obwodu w punkcie przetaczania 4: Os
- Czuto$¢ 0,5uS/cm - Zwiloka przetaczenia przy otwarciu obwodu w punkcie przetaczania 1: 3s

- Zwtoka przetaczenia przy otwarciu obwodu w punkcie przetaczania 1: 3s

Uwagi: Node ID 3™ dla drugiej elektrody NRG 16-40 musi byé nastawiony na obiekcie, poniewaz dostarczane
urzadzenie posiada fabryczng nastawe Node ID 2.



Uruchomienie

NRS 1-40

Podtacz zasilanie do urzadzenia.

Wyséwietlacz z czterema LED miga gwattownie.
Zapala sie LED ,Zasilanie zataczone”.

Czas testowania wynosi okoto 3 sekund.

Uwaga:

| Wyswietlacz LED miga gwattownie

l’llﬂ1--ﬂI

WE

Zapala sie LED ,zasilanie zataczone” |

Dla analizy i eliminacji btedéw, ktére moga wystapi¢ podczas uruchomienia nalezy odnies¢ sie do rozdziatu ,Btedy systemu”.

Praca

NRS 1-40

Normalna praca, elektroda(y) zanurzona(e).

Zadna z czterech diod LED wy$wietlacza nie $wieci sie.
Dioda LED ,Zasilanie” $wieci sie.

IWyéwietIacz diodowy wygaszony

NRS 1-30 !

(Pl-1-1ER:

LED ,Zasilanie” $wieci sie |

Cykl testu

NRS 1-40

Wcisnij krotko przycisk B
Zostat aktywowany tryb testu na okoto 10 sekund.

W ciggu tych 10 sekund koniecznie wciénij przycisk a lub a
Uwaga: Obwdd bezpieczenstwa zostanie przerwany w czasie cyklu testu.

& ooop:

Wcisnij przycisk a na 3 sekundy.

Dioda LED 1 miga gwattownie i zaczyna sie ciggle swieci¢ po 3 sekundach.

Symulowany jest alarm niskiego poziomu dla elektrody 1.

LED 1 po 3 sec. migania zaswieci
I Swiattem ciggtym

1=

Wcisnij krotko przycisk a

Dioda LED 2 miga gwattownie i zaczyna sie ciggle swieci¢ po 3 sekundach.

Symulowany jest alarm niskiego poziomu dla elektrody 2.

Ten cykl testu przewidziany jest dla systemu ogranicznika niskiego
poziomu wody (dwie elektrody poziomu)

LED 2 po 3 sec. migania zaswieci
| Swiattem ciggtym

i Goons




Alarm

Mozliwe sg cztery rézne warunki alarméw:

e Alarm niskiego poziomu dla ogranicznika poziomu wody
(jedna elektroda poziomu)

« Alarm niskiego poziomu dla systemu ogranicznika poziomu wody
(dwie elektrody poziomu)

e Wylaczenie bezpieczenstwa dla urzadzenia dodatkowego 1

NRS 1-40 !

.S

e Wylaczenie bezpieczenstwa dla urzadzenia dodatkowego 2

Alarm niskiego poziomu dla ogranicznika poziomu wody

Dioda LED 1 miga gwattownie.
Dioda LED 1 zaczyna sie $wieci¢ $wiattem ciggtym po
uptywie zwtoki przetaczania.

Alarm niskiego poziomu dla systemu ogranicznika poziomu wody

Diody LED 1 i 2 migaja gwattownie.
Diody LED 1 i 2 zaczynajg sie $wieci¢ swiattem ciagtym po
uptywie zwtoki przetaczania.

Wylaczenie bezpieczenstwa dla urzadzenia dodatkowego 1

Dioda LED 3 miga gwattownie.
Dioda LED 3 zaczyna sie $wieci¢ $wiattem ciggtym po
uptywie zwtoki przetaczania.

Wylaczenie bezpieczenstwa dla urzadzenia dodatkowego 2

Dioda LED 4 miga gwattownie.
Dioda LED 4 zaczyna sie $wieci¢ $wiattem ciggtym po
uptywie zwtoki przetaczania.

? B e @

Uwaga:
e  Ogranicznik nie ma wiasnego obwodu blokujgcego. Uktad blokady i recznego resetu musi by¢ wykonany zewnetrznie.
e  Sygnat wyjsciowy (porty 7 i 8) jest natychmiastowo zataczany (nie ma zwtoki w reakcji) w przypadku alarmu.

[ Bledy systemu

Wadliwy montaz i/lub konfiguracja komponentéw CAN bus, nadmierne temperatury w urzadzeniach, uszkodzone komponenty
elektroniczne lub zaktdcenia elektromagnetyczne systemu zasilania moga powodowacé btedy systemu.

W elektrodzie pomiaru poziomu i regulatorze mogaq zaistnie¢ cztery typy btedéw systemu:

= Przekroczenie maksymalnej dopuszczalnej temperatury w obudowie przytaczy elektrody.

= Brak lub btedna komunikacja pomiedzy regulatorem a elektroda.

= Btad w CAN bus

= Niewlasciwe zasilanie 24V realizowane przez regulator NRS1-40

Ostrzezenie
Terminal przytaczy regulatora NRS1-40 w czasie pracy jest pod napieciem. To powoduje mozliwos¢ porazenia elektrycznego.
Odetnij zasilanie przed montazem lub demontazem urzadzenia.



Systematyczna analiza btedéw

Zrédta bledéw dziatania wystepujacych w systemie CAN bus, pracujacym z szeregiem urzadzen opartych na technologii bus,
muszg by¢ wykrywane i analizowane systematycznie poczawszy od wadliwych komponentéw lub niewlasciwych nastaw,
poniewaz mogg one spowodowac wzrost negatywnych interakcji z nieuszkodzonymi urzadzeniami systemu bus w systemie
CAN bus. Te niechciane interakcje mogq powodowac informacje o btedach we w petni poprawnie funkcjonujacym urzadzeniu
bus, co powoduje znaczne utrudnienie w wykrywaniu btedow.

Zalecamy nastepujaca schematycznie ujeta procedure lokalizacji bledow:

Krok 1 (Strat)
Odiacz wtyczki portéw
przylaczy we
wszystkich czujnikach
systemu bus:

Elektrody poziomu
Elektroda przewodnosci
Czujnik ci$nienia

Czujnik temperatury

Sprawdz

Uzyj listy btedow dla
potwierdzenia btedow
systemu.

Ostateczny test:
Czy wszystkie wady
zostaty usuniete?

v

A

Krok 2

Podlacz wtyczke
portéw przytaczy

w jednym z czujnikéw

systemu bus, np. NRS...
i

NRG...(czujnik)

Sprawdz nastepny system

Btad Systemu
Wykorzystaj liste

v

Krok 3
Podiacz zasilanie do

System O.K.
Odtacz wtyczki portow

btedéw dla urzadzeh bus przylaczy pomiedzy
identyfikacji btedow w systemie urzadzeniami w
systemu. i¢——— Pp- NRS... | > systemie np.

i NRS...
Odetnij zasilanie NRG...(czujnik) i
urzadzen NRG...

Btad systemu 1

R - . | LED 1 miga powoli
Dioda LED 1 miga powoli.

Wykryty biad systemu na elektrodzie poziomu 1. EJ E Nm 1-40

I LED 1 miga powoli
Wcisna¢ przycisk a

Dioda LED 1 miga powoli. E E HHS1-4I.'I
b

Btad: Maks. dopuszczalna temperatura w skrzynce elektroniki elektrody NRG 16-40 zostata przekroczona.
Przeciwdziatanie: Dla przeciwdziatania promieniowaniu ciepta zaizoluj kotnierz, na ktérym zainstalowana jest elektroda,.



Wcisna¢ przycisk a
Dioda LED 2 miga powoli.

Btad: Ptytka elektroniki na elektrodzie NRG16-40 jest uszkodzona.

Przeciwdziatanie: Wymieni¢ ptytke elektroniki na elektrodzie poziomu 1.

| LED 2 miga powoli

] NRS 1-40 !
|

E;E

Wciénij przycisk B dwukrotnie na kilka sekund dla potwierdzenia
komunikatu btedu.

System bedzie kontynuowat prace jak tylko btedy w dziataniu
zostang catkowicie wyeliminowane.

Blad systemu 2

Dioda LED 2 miga powoli.
Wykryty btad systemu na elektrodzie poziomu 2.

&l ooops

| LED 2 miga powoli

EJ NRS 1-40
ms

Wcisng¢ przycisk a
Dioda LED 1 miga powoli.

I LED 1 miga powoli

HRS1-III
E E WB

Btad: Maks. dopuszczalna temperatura w skrzynce elektroniki elektrody NRG 16-40 zostata przekroczona.
Przeciwdziatanie: Dla przeciwdziatania promieniowaniu ciepta zaizoluj kotnierz, na ktérym zainstalowana jest elektroda,.

Wcisng¢ przycisk a
Dioda LED 2 miga powoli.

Btad: Ptytka elektroniki na elektrodzie NRG16-40 jest uszkodzona.

Przeciwdziatanie: Wymieni¢ ptytke elektroniki na elektrodzie poziomu 2.

| LED 2 miga powoli

il NRS 1-40 !
I

E;E

Wcisnij przycisk B dwukrotnie na kilka sekund dla potwierdzenia
komunikatu btedu.

System bedzie kontynuowat prace jak tylko btedy w dziataniu
zostang catkowicie wyeliminowane.

&l ooops




Btad systemu 3

Dioda LED 3 miga powoli.
Wykryte zostaly btedy komunikacji w magistrali bus.

| LED 3 miga powoli

HHS 1-40

WB

Wcisna¢ przycisk a

Dioda LED 1 miga gwattownie.

Wykryty zostata btagd komunikacji pomiedzy ogranicznikiem poziomu
i elektroda poziomu 1.

Btad:

Przeciwdziatanie:

Biad:

Przeciwdziatanie:

Btad:

Przeciwdziatanie:

Btad:

Przeciwdziatanie:

| LED 1 miga gwattownie.
HHS 1-40

t & ooope

Transfer danych pomiedzy ogranicznikiem poziomu i elektrodg zostat przerwany.

Upewnij sie, Ze okablowanie magistrali bus zostato wykonane zgodnie ze schematem (sprawdz
polaryzacje). Wszystkie urzadzenia konnczace magistrale muszg by¢ zaopatrzone w opornik zakonczeniowy
120 Ohm (patrz schemat okablowania). Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system po 5 sekundach.

Szybkos$¢ transmisji danych dla jednego lub wiecej urzadzen nie jest nastawiona poprawnie.

Sprawdz nastawe szybkosci transmisji we wszystkich urzadzeniach. Nastawa szybkosci transmisji musi by¢
jednakowa. Odnies sie do informacji w Zatgcznik. Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system

po 5 sekundach.

Catkowita dtugos$¢ magistrali bus nie odpowiada dopuszczalnej ze wzgledu na szybkos¢ transmisji danych.
Zmien nastawe szybkosci transmisji danych we wszystkich urzadzeniach zgodnie z opisem w Zatgcznik.
Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system po 5 sekundach.

Mimo prawidtowego okablowania i uruchomienia urzadzenia wskazywany jest sygnat zaktocajacy.

Sygnat zakidcajacy jest spowodowany interferencjg wysokiej czestotliwosci przychodzacq z instalacji.
Przeciw zaktdceniom interferencyjnym napiecia zasilania dostarczamy pierscienie ferrytowe, kod produktu
147253. Kabel zasilajacy 230V powinien by¢ owiniety wokdt pierscienia ferrytowego pie¢ do dziesieciu
razy. Jezeli w systemie uzywa sie wielu regulatoréw, powinny one by¢ zasilane z kabli zabezpieczonych
przed zaktdceniami interferencyjnymi. Dla zabezpieczenia przed interferencjq magistrali bus dostarczamy
przegubowo mocowane pierscienie ferrytowe, kod magazynowy 147254, Przegubowo mocowane
pierscienie ferrytowe sg zaciskane na kablu bus blisko portéw przytaczy regulatora. Restartuj system po
zakonczeniu instalacji.

Wcisna¢ przycisk a

Dioda LED 2 miga gwattownie.

Wykryty zostata btad komunikacji pomiedzy ogranicznikiem poziomu
i elektroda poziomu 2.

Btad:

Przeciwdziatanie:

Btad:

Przeciwdziatanie:

Biad:

Przeciwdziatanie:

| LED 2 miga gwattownie.

POORE

EJ NRS 1-40

Transfer danych pomiedzy ogranicznikiem poziomu i elektroda zostat przerwany.

Upewnij sie, ze okablowanie magistrali bus zostato wykonane zgodnie ze schematem (sprawdz
polaryzacje). Wszystkie urzadzenia konczace magistrale muszg by¢ zaopatrzone w opornik zakonczeniowy
120 Ohm (patrz schemat okablowania). Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system po 5 sekundach.

Szybkos¢ transmisji danych dla jednego lub wiecej urzadzen nie jest nastawiona poprawnie.

Sprawdz nastawe szybkosci transmisji we wszystkich urzgdzeniach. Nastawa szybkosci transmisji musi by¢
jednakowa. Odnies sie do informacji w Zatagcznik. Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system

po 5 sekundach.

Catkowita dtugos$¢ magistrali bus nie odpowiada dopuszczalnej ze wzgledu na szybkos¢ transmisji danych.
Zmien nastawe szybkosci transmisji danych we wszystkich urzadzeniach zgodnie z opisem w Zatgcznik.
Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system po 5 sekundach.



Btad: Mimo prawidtowego okablowania i uruchomienia urzadzenia wskazywany jest sygnat zaktdcajacy.

Przeciwdziatanie: Sygnat zaktdcajacy jest spowodowany interferencjaq wysokiej czestotliwosci przychodzaca z instalacji.
Przeciw zaktéceniom interferencyjnym napiecia zasilania dostarczamy pierscienie ferrytowe, kod produktu
147253. Kabel zasilajacy 230V powinien by¢ owiniety wokdt pierscienia ferrytowego pie¢ do dziesieciu
razy. Jezeli w systemie uzywa sie wielu regulatoréw, powinny one by¢ zasilane z kabli zabezpieczonych
przed zaktdceniami interferencyjnymi. Dla zabezpieczenia przed interferencjq magistrali bus dostarczamy
przegubowo mocowane pierscienie ferrytowe, kod magazynowy 147254. Przegubowo mocowane
pierscienie ferrytowe sg zaciskane na kablu bus blisko portow przytaczy regulatora. Restartuj system po
zakonczeniu instalacji.

Btad systemu 4

Dioda LED 4 miga powoli. LED 4 miga powoli.
Wykryty zostat blad w ograniczniku poziomu.
YEvy 2 9 P HFIS L)

ms

Btad: Plytka elektroniki ogranicznika poziomu jest uszkodzona.
Przeciwdziatanie: Wymien ogranicznik poziomu. Restartuj system.

Btad systemu 5

Diody LED migaj it ie.
Diody LED 1 do 4 migajaq gwattownie. | ocy migaja gwattownie

Wykryty jest catkowity btad komunikacji. HHS 1-40

Btad: Brak mozliwosci komunikacji pomiedzy urzadzeniami bus.

Przeciwdziatanie: Sprawdz okablowanie, identyfikator node ID, szybkos¢ transmisji danych i kabel bus. Odetnij zasilanie i
restartuj system po 5 sekundach.

Btad systemu 6

Dioda LED ,,Bus status” miga powoli. E E NRE 1-40 !
|

Dioda LED miga powoli |

Btad: Btad w CAN bus.
Przeciwdziatanie: Wcisnij przycisk B dla potwierdzenia btedu.

Dioda LED ,,Bus status” miga powoli. "ng 1-40
Alarm max/min E E

Dioda LED miga powoli

Btad: Przerwany transfer danych w CAN bus.

Przeciwdziatanie: Kable bus musza by¢ poprawnie podtgczone zgodnie ze schematem okablowania (skontroluj polaryzacje).
Wszystkie urzadzenia konczace magistrale muszg by¢ zaopatrzone w opornik zakonczeniowy 120 Ohm
(patrz schemat okablowania). Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system po 5 sekundach.

Btad: Szybkos$¢ transmisji danych dla jednego lub wiecej urzadzen nie jest nastawiona poprawnie.

Przeciwdziatanie: Sprawdz nastawe szybkosci transmisji we wszystkich urzadzeniach. Nastawa szybkosci transmisji musi by¢
jednakowa. Odnie$ sie do informacji w Zatgcznik. Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system
po 5 sekundach.

Btad: Catkowita dtugos$¢ magistrali bus nie odpowiada dopuszczalnej ze wzgledu na szybkos$¢ transmisji danych.

Przeciwdziatanie: Zmien nastawe szybkosci transmisji danych we wszystkich urzadzeniach zgodnie z opisem w Zatgcznik.
Odetnij zasilanie i ponownie uruchom system po 5 sekundach.



Btad systemu 7

Dioda LED ,,Zasilanie” miga powoli. E E

Btad: Jednostka zasilajgca (PSU) jest przecigzona. Jednostka zasilajaca jest btednie uzyta dla innych urzadzen
sktadowych.

Przeciwdziatanie: Sprawdz obcigzenie jednostki zasilajgcej. Upewnij sie, ze jednostka zasilajaca uzywana jest tylko dla
urzadzen sktadowych przytaczonych do magistrali bus.

Btad: Jednostka zasilajaca jest uszkodzona.

Przeciwdziatanie: Wymien uszkodzong jednostke zasilajaca.

SRS
(Pl " E]:

Dioda LED miga powoli |

Potwierdzenie komunikatéw btedéw

Jezeli chcesz skorygowac btedy systemu 1, 2 i 6 wcisnij przycisk B NRE 1-40 !
Krotko dla potwierdzenia btedu.
| Btedy ruchowe

Urzadzenie nie dziata - komunikat bitedu

Btad: Mimo prawidtowego okablowania i uruchomienia urzadzenia wskazywany jest sygnat zakiécajacy.

Przeciwdziatanie: Sygnat zaktdcajacy jest spowodowany interferencja wysokiej czestotliwosci przychodzacg z instalacji.
Przeciw zaktdceniom interferencyjnym napiecia zasilania dostarczamy pierscienie ferrytowe, kod produktu
147253. Kabel zasilajacy 230V powinien by¢ owiniety wokot pierscienia ferrytowego pie¢ do dziesieciu
razy. Jezeli w systemie uzywa sie wielu regulatoréw, powinny one by¢ zasilane z kabli zabezpieczonych
przed zaktdceniami interferencyjnymi. Dla zabezpieczenia przed interferencjg magistrali bus dostarczamy
przegubowo mocowane pierscienie ferrytowe, kod magazynowy 147254, Przegubowo mocowane
pierscienie ferrytowe sg zaciskane na kablu bus blisko portéw przytaczy regulatora. Restartuj system po
zakonczeniu instalacji.

Poziom wody ponizej punktu przelaczania: NISKI POZIOM - brak funkcji

Btad: Dioda LED ,Zasilanie” nie $wieci sie.
Przeciwdziatanie: Podtacz zasilanie. Podtacz urzadzenie poprawnie, zgodnie ze schematem okablowania.

Poziom wody jeszcze nie jest ponizej punktu przetaczania: NISKI POZIOM - aktywuje sie alarm niskiego poziomu

Btad: Alarm niskiego poziomu uaktywnia sie¢ mimo, ze elektroda jest zanurzona.
Przeciwdziatanie: Przewodno$¢ monitorowanego czynnika jest nizsza od 0,5 pS/cm.

Btad: Elektroda nie ma potaczenia uziemiajacego ze zbiornikiem.

Przeciwdziatanie: Wyczys$¢ powierzchnie uszczelniajace i zastosuj metalowy pierscien uszczelniajacy (ze stali nierdzewnej
1.4301) D27x32 zgodnie z DIN7603. Nie uszczelniaj gwintu elektrody za pomoca pakut lub tasmy
teflonowej.

Btad: Otwoér wyrédwnawczy w rurze ostonowej elektrody nie istnieje lub jest zaslepiony lub jest zbyt nisko.
Przeciwdziatanie: Sprawdz rure ostonowq i jezeli konieczne wykonaj otwdr wyréwnawczy.

Btad: Zawory odcinajace zewnetrznego naczynia pomiarowego (opcja) sg zamkniete.
Przeciwdziatanie: Otworz zawory odcinajace.

Jezeli wystepuja btedy nie wyspecyfikowane w niniejszej instrukcji prosimy o kontakt z naszym serwisem.



| Postepowanie awaryjne

Postepowanie awaryjne z ogranicznikiem poziomu wody.

Jezeli jedna elektroda poziomu ulegnie uszkodzeniu instalacja moze kontynuowac prace w trybie postepowania awaryjnego
pod statym nadzorem zgodnie z TRD 401 z jedng elektroda poziomu.

1.
2.
3.
4.

5.

Odkrec sruby B i zdejmij dolny terminal przytaczy A, Fig.4.

Ustaw mikro-przefacznik kodujacy 8 ,S1”i,S2"” na ,,OFF”, Fig.6, Fig.8.

Ustaw mikro-przetacznik kodujacy 9 ,S1” na ,ON”i ,S2-S7"” na , OFF”. Ogranicznik NRS 1-40 ma teras Node ID
nastawiony na 1. Fig.7.

Ustaw Nod ID pracujacej elektrody na ,2” (patrz Postepowanie awaryjne z elektrodg ogranicznika poziomu NRG 16-
40, 17-40, 19-40)

Umocuj dolny terminal przytaczy A.

& Uwaga

Wprowadz poczatek pracy w trybie awaryjnym do rejestru kotta

Instalacja pracujaca w trybie awaryjnym musi pracowac pod statym nadzorem

Zainstaluj widoczne oznakowanie lub sygnat w sterowni o tym, ze instalacja pracuje w trybie awaryjnym
Mozliwie najszybciej wymien uszkodzong elektrode

Wpisz zakoriczenie okresu pracy w trybie awaryjnym do rejestru kotta

[ ZALACZNIK
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Niebezpieczenstwo

Porty przytaczy NRS 1-40 sq w czasie pracy pod napieciem.
To stwarza niebezpieczenstwo porazenia elektrycznego.
Odetnij zasilanie przed montazem lub demontazem pokrywy obudowy.

Fabryczne nastawy domysinych wartosci kodéw Node ID.

Regulator Czujnik

NRS 1-40 1D:001 NRQ 16-40 ID:002

NRG 16-40 ID:003

NRS 1-41 1ID:00D6 NRG 16-41 1D:007

NRS 1-42 1D:0:20 NRG 16-42 ID:021

NRAS 2-40 1D:039 NRQ 26-40 ID:041

NRR 2-40 ID:040

LAR 1-40 ID:050 LAG 18-40 ID:051 Fig.4

Node ID poszczegodlnych urzadzen musi zostac ustawiony recznie.
Szczegotowe informacje w instrukcjach obstugi poszczegoélnych urzadzen.

Ostrzezenie
Nie ustawiaj tego samego Node ID wiecej niz raz w sieci CAN bus.

Fig.5

I || Jezeli szereg systeméw tego samego typu komunikuje sie w
() @- jednej sieci CAN bus, upewnij sie, ze przeznaczono jeden kod
Node ID dla kazdego indywidualnego komponentu systemu.
NHS”I-40—E Odfacz terminal portéw przytaczy A aby zmieni¢ nastawy
przetacznikow kodujacych 8 i 9.
Q) EiE O [FHHWe O 0




Rradl © e
Elektroda Elektroda
S1 | ON S1 |OFF
SoToN] | +° So JOFE] |
Fig. 6 Fig. 8
[Fryvayayaae] © Faysaaaeesy] ©
Node ID Node ID
S1 | ON 1 S1 |OFF 1
S2 |OFF 2 S2 |OFF 2
S3 |OFF 4 S3 | ON 4
S4 |OFF 8 54 | ON 8
S5 |OFF 16 S5 |OFF 16
S6 |OFF 32 S6 |OFF 32
S7 |OFF 64 S7 |OFF 64

Fig. 7 (Nastawa fabryczna)

Fig. 9 (Przyktad)

S8 | S99 | SO |Szybkos¢ transmis;i Ditugo$¢ kabla
OFF| ON |OFF| 250 kBit/s 125 m
ON | ON | OFF] 125 kBit/s 250 m
OFF |JOFF| ON| 100 kBit/s 335 m
ON |OFF] ON 50 kBit/s 500 m
OFF| ON | ON 20 kBit/s 1000 m
ON | ON| ON 50 kBit/s 1000 m

Fig. 10 (Nastawa fabryczna: 250 kBitéw/s)




Deklaracja zgodnosci CE

Niniejszym deklarujemy, ze urzadzenie NRS 1-40 spetnia nastepujace wytyczne europejskie:
e  Wytyczne LV 73/23/eec wersja 93/68/eec
. Wytyczne EMC 89/336/eec wersja 93/68/eec
e Dyrektywa w sprawie Urzadzen Cisnieniowych PED 97/23/eec z 29 maja 1997
Urzadzenie jest wyposazeniem bezpieczenstwa jak zdefiniowano w czesci 1, paragraf 2.1.3,
Zastosowano procedury oceny zgodnosci wedtug Zatacznika III, Modut B i D, ktére oparto na nastepujacych normach
spéjnych:
e Norma LV - DIN EN 50178
e Norma EMC - DIN EN 50 081-2, DIN EN 61 000-6-2
Inne zastosowane przepisy techniczne i zarzadzenia: biuletyn VdTUV ,Poziom Wody 100" (4/1990 i projekt 8/2001).

Ta deklaracja nie jest wazna, jezeli dokonane zostajq jakiekolwiek nie uzgodnione z nami modyfikacje.

Bremen, 27t March 2002
GESTRA GmbH

Head of the Electronics Design Dept. Quality Assurance Manager
Stefan Bode Lars Bohl
(Academically qualifisd enginesr) (Academically qualifisd engineer)

Przyktad instalacji

@ Terminal przytaczy

@' Szyna montazowa 35 x 15 wg DIN EN 50022
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